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ÁZałożenia projektowe
ÁSpecyfika zawodów mini-sumo
ÁKonstrukcja

ÁUkład logiczny

ÁUkład czujników

ÁUkład napędowy

ÁUkład mocy

ÁPokaz
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ÁRobot klasy mini-sumo

ÁPełna mobilnośd i autonomicznośd

ÁSprytny algorytm

ÁWygrad!
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ÁRing Ø=77cm
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ÁRobot autonomiczny

ÁWymiary max. 10x10cm

ÁWaga 0.5kg

Á5s bezruchu

ÁNie szkodzid innym
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ÁGłówny uC – Atmega162
ÁPomocniczy uC – Atmega48
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Á2 mostki typu H
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Á6 kół
Á6 silników DC
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Zapraszamy do dyskusji
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